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1 Introducciéon

El sistema Backsense® de Brigade funciona con la tecnologia del sistema de radar FMCW
(onda continua de frecuencia modulada) para detectar personas y objetos en puntos ciegos a
fin de reducir al maximo el riesgo de colisiones. Este sistema detecta objetos estaticos y en
movimiento y alerta al conductor, que no puede concentrarse en todas las zonas de riesgos,
mediante avisos visuales y acusticos en la cabina. Backsense® es ideal para entornos
complicados y con poca visibilidad, por ejemplo, debido a oscuridad, fuego, niebla y polvo.

Es indispensable que un técnico competente y cualificado monte y ponga en servicio el
sistema Backsense® de Brigade. El técnico instalador es responsable de la idoneidad del
sistema general y debe cumplir con las normas y la legislacion vigentes. Los conductores de
un vehiculo que lleva el sistema Backsense® de Brigade deben conocer perfectamente cémo
interpretar el sistema para que no se distraigan o dependan totalmente del mismo. La
distraccion puede causar accidentes.

El sistema se ha concebido solamente como una ayuda. El conductor debera seguir
concentrado en conducir el vehiculo, obedecer las sefiales de trafico y las normas locales y
seguir confiando en su propia capacidad, sus sentidos y otras ayudas del vehiculo, tales
como retrovisores, igual que haria si no tuviera este sistema. Nada exime el conductor de su
responsabilidad para maniobrar el vehiculo de una manera adecuada y conforme a la ley.

1.1 Alcances de deteccion
Se puede elegir entre cuatro sistemas Backsense® diferentes.

Nombre del | Longitud del area | Longitud de cada | Anchura del area | Tolerancia nominal

modelo de deteccion zona de deteccion| de deteccion
[m] [f] [m] [ft] [m] [f] [m] [ft]
BS-7030 3 10 0,6 2 2,5 8 +0,25 +1
BS-7045 4,5 15 0,9 3 3,5 12 +0,25 +1
BS-7060 6 20 1,2 4 4,5 15 +0,25 +1
3-30 10 - 98 1-26 3-85 2-10 7-33
OO0 | oy ey | @ lar| ar [ey| | =

* Valores predeterminados

BS-7030, 7045 & 7060 tienen un area de deteccién con una longitud y anchura fija. La
longitud se divide en cinco zonas iguales de deteccion. El zumbador y la salida del disparador
se activan en todas las zonas de deteccion.

BS-8000 funciona con el mismo principio basico que todos los sistemas anteriores, con la
diferencia de que se pueden configurar los parametros: longitud del area de deteccién,
anchura del area de deteccion, longitud de las zonas, longitud del area muerta, anchura del
area muerta, zonas muertas, distancia de salida del disparador y la zona de inicio del
zumbador. Consulte la seccién 4 “Sistema configurable, modelo BS-8000”.

1.2 Capacidad de deteccion de objetos

Advertencia
o El sistema no detecta objetos, o parte de un objeto, que estén a menos de unos
0,3 m del sensor.



e Para detectar objetos a una distancia de aproximadamente entre 0,3 my 1,3 m del
sensor, es necesaria una velocidad relativa minima de unos 2 km/h entre el objeto y
el sensor. Lo mismo ocurre si se detectan objetos de nuevo tras un estacionamiento.

e El rayo del radar en el sistema Brigade Backsense® tiene un angulo horizontal de 120°
hasta la anchura maxima prevista. El angulo vertical es de 12°. Ambos angulos estan
simétricamente perpendiculares a la superficie frontal del sensor.

e Todas las dimensiones para la deteccién de objetos son valores nominales que varian
en gran medida en funcién de diferentes parametros. Hallara mas datos en la seccion
1.2.2 “Factores que influyen en la deteccién de objetos”.

o Al detectarse un objeto, se disparara la alarma en menos de 0,5 segundos.

* Después de conectar el encendido, el sistema tarda unos 6 segundos en activarse. El
tiempo desde el modo de espera hasta el estado activo es de menos de 0,2 segundos.

Notas:

o Es posible que este sistema no sea una solucién adecuada para distancias de menos
de 1,3 m (deteccion solo con una velocidad relativa) o de menos de 0,3 m (sin
deteccion) porque en general el espacio abarcado por los sistemas de radar es muy
pequefio. Para estos casos, Brigade recomienda afiadir el sistema Brigade Backscan®
que funciona con tecnologia de sensor ultrasénico y permite una mejor deteccion a
distancias cortas segun la aplicacion.

¢ El sistema Brigade Backsense® también funciona con sistemas mdltiples en la misma
area o en el mismo vehiculo, incluso si estan instalados en areas préximas con
distancias de deteccion solapadas.

Consejo: La deteccién con el sistema Brigade Backsense® es generalmente mejor cuando
hay una velocidad relativa entre el sensor y los objetos.

1.2.1 Patrén de deteccion

1.2.1.1 Patrén horizontal

|:| Persona

[ ] Automovil

|:|Camién

~ 57
E
g
c
IS
s 0
T

-5+

T T T T T | T
0 5 10 15 20 25 30 35

Distancia de deteccién (m)



1.2.1.2 Area de deteccion vertical

[] Persona

10 |:| Automovil

|:| Camioén

Vertical (m)
o
1

0 T T T T T T T
0 5 10 15 20 25 30 35

Distancia de deteccion (m)

1.2.2 Factores que influyen en la deteccion de objetos

En comparacion con otras tecnologias de deteccion, Brigade Backsense® comparte en
principio las ventajas y limitaciones de todos los sistemas de radar. En general, el sistema
puede detectar con fiabilidad la mayoria de objetos en la mayoria de condiciones
ambientales, tales como suciedad, polvo, lluvia, nieve, sol, niebla, oscuridad, ruido acustico,
vibracion mecanica, ruido electromagnético o condiciones similares.

Sin embargo, hay ocasiones en que es posible que un determinado objeto no se detecte. El
radar funciona con el principio de la linea de vision y necesita que parte de la energia
electromagnética que transmite el sensor se refleje del objeto al sensor. Si un objeto no refleja
suficiente energia electromagnética al sensor, no podra ser detectado.

Si hay varios objetos en el area de deteccion a diferentes distancias y/o angulos, el sensor
detecta el objeto mas cercano, que es el mas importante para evitar colisiones.

Las propiedades, la ubicacion y la direccion del objeto influyen a la hora de determinar si un
objeto es detectado o no. A continuacion se describen los factores que podrian influir en la
deteccion.

e Tamafio: las superficies mas grandes se detectan mejor que las pequefias. si hay objetos
pequefios y grandes en el area de deteccion, es posible que el objeto mas pequefio solo se
registre en las zonas de deteccién que estén mas cerca del sensor.

Material: el metal se detecta mejor que los materiales no metalicos, por €j., madera o

plastico.

Superficie: una superficie suave y sélida se detecta mejor que una aspera, desigual,

porosa, fragmentada o liquida, p. €j., arbustos, construcciones de ladrillo, gravilla o agua.

e Forma: un objeto plano se detecta mejor que uno con una forma compleja. la variacién en
la ubicacion y direccion relativas puede tener un gran efecto en la deteccion.

« Angulo: un objeto que esté directamente delante del sensor (perpendicular, es decir,
orientado frente al sensor) se detecta mejor que un objeto que esté situado hacia las
esquinas del area de deteccién o en un angulo.

e Distancia: un objeto mas cerca del sensor se detecta mejor que uno que esté mas alejado.

Velocidad relativa al sensor: la deteccién es mejor si hay una velocidad relativa entre el

objeto y el sensor.

Condiciones del suelo: los objetos en un suelo plano de material mineral se detectan

mejor que los que estén en terrenos desnivelados o superficies metalicas.

Condiciones climaticas: en condiciones de polvo denso, lluvia muy fuerte o nevada se

reducird la capacidad de deteccion.



2 Contenido

Sistema Sensor Pantalla Cable Software Conectividad
BS-7030 BS-7030D
BS-7045 BS-7XXXS BS-7045D - -
BS-7060 BS-7060D BS-09DCX
BS-8000 BS-8000S BS-8000D CD Cable USB
BRIGADE
Sensor Pantalla

BS-7XXXS o BS-8000S

4x Ir‘?;

J

&
4x

Juego de fijacién para el sensor
BS-FIX-01

El sistema configurable incluye ademas:

CD con el software

Articulos opcionales (no incluidos):

5

Cables alargadoresde 5m o9 m

BS-05DCX o BS-09DCX

BS-7030D / BS-7045D / BS-7060D / BS-8000D

s

Cable alargador de 9 m
BS-09DCX

Cable USB
(Enchufe estandar USB tipo A a enchufe mini-B)

Soporte de sujecién ajustable para el sensor
BKT-017




3 Instalacion del hardware

3.1 Conectividad del sistema
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3.2 Lugar de la instalacion

El sistema debe instalarse en un lugar relativamente plano sin desnivel excesivo y mas
grande que el alcance de deteccién previsto del sistema Backsense®. Esto permitira una
instalacién, configuracion y comprobacion basicas.

3.3 Conexiones eléctricas

Para la instalacion y conexion del sistema, consulte las instrucciones del fabricante con
referencia a la carroceria del vehiculo. Compruebe que las conexiones positivas llevan
fusibles de seguridad en la fuente de alimentacion. Las conexiones del sistema se muestran
en la siguiente tabla:

* Cable rojo para la fuente de energia no permanente, p. €j., el encendido.

e Cable negro a tierra.

Cable gris para el disparador de activacion, p. ej., marcha atras. Esta entrada de
activacion cambia el estado del sistema entre reposo y activo.

El cable blanco es una salida del disparador que sirve para activar funciones o
dispositivos secundarios. Si se detecta un objeto dentro del area de deteccion, el cable
blanco se conecta a tierra (cable negro).

Por ejemplo, un dispositivo secundario podria ser la alarma de sonido blanco bbs-tek® de
Brigade o una baliza de luz para enviar un aviso al &rea de deteccion. Conecte el
dispositivo a una fuente de energia (la misma fuente no permanente a la que esta
conectado el cable rojo) y el cable blanco como conexion negativa. Para limites de carga
eléctrica, consulte la seccién 6 “Datos técnicos”. En el sistema BS-8000, se puede
configurar la distancia al activar la salida del disparador.

Conexiones del sistema
ROJO Vehiculo con fuente de | System supply (fusible enchufable 3 A)
energia no permanente | (Range +12V to +24V)
NEGRO | Atierra Energia negativa
GRIS Entrada de activacion Disparador del vehiculo, activo con alto voltaje
(Alcance por encima de + 9 V dc, hasta
tension de alimentacion)
BLANCO | Salida del disparador Conectado a tierra cuando esta activo
(Carga hasta 0,5 A)

3.4 Montaje y posiciéon del sensor

Logotipo de Brigade legible,
orientaciéon normal

Direccién de salida
del cable hacia abajo

_ Angulo de ajuste
En plano horizontal



3.4.1 Direccion del sensor

Se debe montar el sensor en posicion vertical con la salida del cable del sensor hacia abajo.
El logotipo de Brigade en la parte frontal del sensor tiene que ser legible en una posicion
normal desde el area de deteccion requerido (véase la imagen de arriba). La parte frontal del
sensor debe estar en la linea de vision de todas las areas donde hay que detectar objetos.

3.4.2 Fijacién del sensor

La unidad se suministra con cuatro tornillos M5 de 30 mm y cuatro contratuercas M5 de
polimero para el montaje. El par de torsiébn recomendado es 6 Nm.

3.4.3 Protrusion del vehiculo en el area de deteccion

Al instalar un sistema no configurable, para el montaje se debe elegir una posicién que evite
detectar cualquier protrusion o accesorio del vehiculo.

Siempre que sea posible, esto también se recomienda para el sistema configurable. Estos
objetos pueden causar alarmas falsas (para excepciones, consulte el parrafo “Advertencia” en
la seccién 1.2 “Capacidad de deteccién de objetos”). Debe evitarse cualquier objeto en el area
de deteccion. El area de deteccion del rayo del radar en el sistema Brigade Backsense® tiene
un angulo horizontal de 120° hasta la anchura maxima prevista y un angulo vertical de 12°;
para mas datos, consulte la seccion 1.2.1 “Patron de deteccion”.

Con el sistema Backsense® configurable se puede determinar que en el area muerta se
ignoren los objetos en el area de deteccioén; consulte la seccién 4.3.11 “Configuracién del area
muerta”.

3.4.4 Angulo de montaje

Brigade recomienda montar el radar en un soporte de sujecion (ofrecido por Brigade; véase la
seccion 2 “Contenido”). El angulo del soporte puede ajustarse facilmente en el plano
horizontal para optimizar el rendimiento. A continuacion se muestra el montaje de angulo
vertical sugerido segln la altura de la instalacion en el vehiculo.

Segun el vehiculo, el entorno de trabajo y los objetos tipicos a detectar, con un ajuste de unos
pocos grados dentro de los valores sugeridos se puede mejorar la deteccién o evitar falsas
alarmas.

Altura de la instalacién en el vehiculo Angulo del ajuste en direccion hacia arriba
(al punto central del sensor) desde el plano horizontal
[m] [in] [l
0,3m 12 9
0,5m 20 7
0,7m 28 5
0,9m 35 4
1,1m 43 3
1,3m 51 2
15m 59 0

Segun el modelo del sistema Backsense® de Brigade y la altura de montaje requerida del
sensor, es necesario ajustar el &ngulo, o bien la distancia al suelo debe ser mas larga que la
longitud de deteccién seleccionada.

3.4.5 Montaje fuera de la linea central del vehiculo

Si el sistema Brigade Backsense® se instala fuera de la linea central del vehiculo o en un
angulo a ella, es probable que el area de deteccion (véase seccion 1.2.1 “Patron de



deteccion”) sea incorrecto o esté desalineado con la anchura del vehiculo o su direccion de
marcha.

Este problema de la posicion de montaje se puede solucionar o compensar con la
Configuracion del Area Muerta del sistema configurable Backsense®, permitiendo
instalaciones fuera de la linea central o en un angulo (véase la seccion 4.3.11 “Configuracién
del area muerta”).

3.5 Cable

Los cables deben estar entubados y montados junto con el tramo de cables del vehiculo. Es
necesario un orificio de 24 mm para que pasen los conectores.

Aviso: e Cuando se enrolle el exceso de cable o para el trazado de cables, se debe usar un
radio de curvatura razonable.

Evite doblar demasiado el cable cerca de los conectores.

¢ No tire del conector.

o Todos los cables deben instalarse en un conducto protector adecuado.

El cableado y los conectores deben instalarse lejos de fuentes excesivas de calor,
vibracién, movimiento y agua.

3.6 Pantalla

La pantalla debe montarse de forma que el conductor del vehiculo tenga buena visibilidad en
todos los entornos y situaciones. La pantalla debe montarse en un lugar adecuado y en
cumplimiento con las leyes y normas actuales.

La base se fija a la pantalla con una chaveta de bloqueo y se cierra con un tornillo mecanico.
Para un montaje empotrado, se puede separar la base de la pantalla quitando el tornillo y
empujando la pantalla hacia atras y abajo.

La base tiene una almohadilla autoadhesiva para el montaje, p. €j., en el salpicadero.

En algunas aplicaciones podria ser necesario hacer mas perforaciones y fijarlo con tornillos.
El cuello se ajusta en todas las direcciones hasta 30° y se asegura con una contratuerca. La
contratuerca solo debe apretarse a mano sin una torsion excesiva. El volumen puede
ajustarse de 65 a 90 dB medido a un 1 m de distancia.

Luz verde de la zona. Zona Luz amarilla de la zona Luz roja de la zona
de Deteccién 5 més lejana Zona de Deteccion 3 Zona de Deteccién 1 mas cercana
A 4

|
Luz verde claro de lazona | Luz naranjadelazona  Luz de estado
Zona de deteccion 4 | Zona de Deteccion 2 // /
: : g ) / Conector USB
L / Lz
3 _ (lateral derecho, version

. b T ‘ //I configurable solamente)
\ [ ) ‘
e o

4) ~.Control de volumen
’ LY 1 lateral derecho)
Salida del
zumbador

(Debajo) ‘ —— Contratuerca

~ Almohadilla autoadhesiva
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(mediante la entrada
de activacién)

Frecuencia de las Intervalo d
Funcién Ubicacién luces de zonas o la | e la sefial del
luz de estado zumbador
Sistema
desactivado
(no activado o
Herramienta de Luz de estado apagada apagada
Configuracion en
estado conectado
[solo BS-8000])
Sistema activado constante durante
L Todas las Luces de Zonas
Comprobacion 1 segundo
automatica constante
(después de rojo / constante ldurantz
suministrar la fuente Luz de estado durante 5 segundos segundo
de energia)
Estado de reposo
del sistema
(después de la Luz de estado rojo / constante apagada
comprobacién
automatica)
Sistema activo y sin
deteccion de objetos Luz de estado verde / constante apagada

Deteccion en la
Zona 5

1,5 veces por

. Luz verde de la zona constante
(zona de deteccion segundo
mas lejana)
Deteccion en la Luces de las zonas Verde y 2 veces por
constante
Zona 4 Verde Claro segundo
Deteccién en la Luces de las zonas Verde, constante 2,5 veces por
Zona 3 Verde Claro y Amarillo segundo
Deteccion en la Luces de las zonas \_/erde, 3 veces por
Verde Claro, Amarillo y constante
Zona 2 . segundo
Naranja
Deteccion en la Luces de las zonas Verde,
Zona 1 ) .
.. | Verde Claro, Amarillo, Naranja constante constante
(Zona de deteccién ;
. y Rojo
mas cercana)
Error del sistema todas las Luces de Zonas constante durante constante
. 5 segundos
ocurrido con el 1010/ 1 vez por durante
sistema activo Luz de estado ! P 5 segundos
segundo

Error del sistema

rojo/ 1 vez por

0,5 segundos,

reposo

segundo

con el sistema Luz de estado repetido en
: segundo
activo 5 segundos
Error del sistema 1010 / 1 vez por
con el sistema en Luz de estado ! P apagada

BS-7030, 7045 & 7060 tienen un area de deteccién con una longitud y anchura fija. La
longitud se divide en cinco zonas iguales de deteccién. El zumbador y la salida del disparador
se activan en todas las zonas de deteccion.
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BS-8000 funciona con el mismo principio basico que todos los sistemas anteriores, con la
diferencia de que se pueden configurar los parametros: longitud del area de deteccién,
anchura del area de deteccion, longitud de las zonas, longitud del area muerta, anchura del
area muerta, zonas muertas, distancia de salida del disparador y la zona de inicio del
zumbador. Consulte la seccion 4 “Sistema configurable, modelo BS-8000".

3.7 Puesta en marcha y comprobacion inicial del sistema

Una vez que el sensor y la pantalla estan instalados y conectados, hay que encender el
sistema para comprobar su correcto funcionamiento. Al encender el sistema, la pantalla hara
las comprobaciones automéaticas haciendo sonar el zumbador y encendiendo la Luz de
Estado de color rojo y todas las Luces de las Zonas. Después de unos 5 segundos solo se
verd la Luz de Estado de color rojo. Cuando se activa la entrada de activacion (p. €j., la
marcha atras se selecciona para suministrar energia a la entrada de activacion) la luz de
estado se volvera verde y el sistema se pondra en modo de deteccion. Compruebe que el
sistema funciona correctamente en un area abierta sin obstrucciones.

Si la pantalla indica un modo de error (véase la seccion 3.6 “Pantalla”), compruebe la seccién
“3.8 Estados de error” para posibles resoluciones.

Si alguna o todas las Luces de Zonas siguen encendidas constantemente, compruebe si hay
obstrucciones en el area de deteccién que el sensor podria detectar, y quitelas. Si esto no es
posible porque el objeto forma parte del vehiculo, mueva el sensor para que no detecte tales
objetos. Si no es posible cambiar la posicién del sensor, podria ser necesario instalar el
sistema BS-8000 o pedir consejo a Brigade; véase la seccion 3.4.3 “Protrusién del vehiculo
en el area de deteccion”.

Si el sistema funciona tal como se describe, siga la seccion 5 “Comprobacion y
mantenimiento”. Afiada los resultados de la comprobacion en la seccion 5, los datos de
configuracién (BS-8000 solamente) y esta guia de instalacion y funcionamiento para la
documentacion del vehiculo accesible a las personas relevantes.

3.8 Estados de error

Si la pantalla muestra un error (véase la seccién 3.6 “Pantalla”), compruebe la siguiente lista
de posibles problemas. Si el error se soluciona, la pantalla volvera automéaticamente, después
de pocos segundos y la comprobacion automatica, a su funcionamiento normal.

o El sensor o el cable de extensién no estan conectados.

Medida: compruebe que todos los conectores estan bien enchufados.
No hay conexién de datos entre el sensor y la pantalla.

Medida: compruebe que no hay dafios en los conectores y el cable.
No hay conexion de potencia al sensor.

Medida: compruebe que no hay dafios en los conectores y el cable.
Error de comunicacion CAN con el sensor.

El cable o el sistema estan instalados demasiado cerca de una fuente de ruido eléctrico
en el vehiculo.

Medida: intente reubicar la parte afectada del sistema.

e Corrupcion de datos en el sensor.

* Medida: pida consejo a Brigade.

Los sistemas Brigade Backsense® no pueden autodiagnosticar posibles problemas de
deteccion del sensor causados por una acumulacién de hielo, suciedad, barro, fuerte lluvia o
inmersién en agua, que podrian impedir el buen rendimiento del sistema. En estos casos, siga
las instrucciones de la seccién 5 “Comprobacién y mantenimiento”.
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4 Sistema configurable, modelo BS-8000

En esta seccion se describe la instalacion del sistema configurable Brigade Backsense®
modelo BS-8000.

4.1 Requisitos del sistema del PC

Para este sistema es necesario un PC con un conector USB 2.0 tipo A para conectar el
ordenador con el conector de la interfaz de programacion ubicado en la pantalla. Utilice un
cable USB con un enchufe USB estandar tipo A a enchufe mini-B, que esta incluido en el BS-
8000.

La Herramienta de Configuracion es compatible con el sistema operativo de Microsoft
Windows 7 & 8(version de 32 bits o 64 bits).

4.2 Instalacion del software

Para instalar el software hay que seguir dos pasos. Primero hay que instalar un controlador
de USB a puerto serial y después la Herramienta de Configuracion. Los archivos de
instalacion se encuentran en el CD suministrado con el BS-8000.

4.2.1 Instalacién del controlador de USB a puerto serial

Es necesario un controlador de USB a puerto serial para crear una conexion entre el PC y el
BS-8000. Este controlador estéa incluido en el CD y debe instalarse antes de conectar
cualquier cable al PC.

Inserte y acceda al CD ROM, vaya a la carpeta “Driver” (controlador) y haga doble clic en el
archivo “PL2303_Prolific_Driverinstaller_v1.9.0” para ejecutarlo.

23
g)B

PL2303_Prolific_D
riverinstaller_v1.9.
Oexe

Haga clic en “Siguiente>".

PL2303 USB-to-Serial Draver Installer Ps
Welcome to the InstallShield Wizard for PL-2303
USB-to-Serial
The InstallS hield \wizard wil install PL-2303 L SB-to-Serial
on your computer. T cantinue, click Next.
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Se mostrara el progreso de instalacion tal como se ve en las siguientes pantallas:

Setup Status

PL-2303 USB lis canfiguring your new

Installs hiskd

Setup Status

PL-2303 configuring your new

Installshiekd

Cancel

Cuando la instalacién esté completa, haga clic en “Terminar”:

Installs hield Wizard Complete

The Istallshiskd Wizard has successiully installed PL-2303
USB-to-Serial Click Firish to exit the wizard.

<Back Cancel

En caso de surgir problemas con la instalacién del controlador, hallard mas informacién en el
CD ROM, carpeta “Driver” (controlador), documento “PL2303 Windows Driver User Manual
v1.9.0.pdf".

[ PDF |N§

e

PL2303 Windows
Driver User
Manual
v1.9.0.pcf
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Si hay dudas sobre si la instalacion se ha realizado bien, consulte las secciones 4.3 “Utilizar
las Herramientas de Configuracion”y 4.3.1 “Identificar el nimero de puerto COM* para
comprobar la correcta instalacion y las propiedades del puerto.

4.2.2 Instalacion de las herramientas de configuracion

Inserte y acceda al CD ROM, vaya a la carpeta “ConfigTool” (herramienta de configuracion) y
haga doble clic para ejecutar el archivo “setup”.

setup.exe

Puede que en algunos casos aparezca un aviso de firma digital. Haga clic en “Ejecutar” para
continuar con la instalacioén. En caso de duda o si sus derechos de usuario no permiten la
instalacion, consulte con su departamento de servicios informaticos o una persona con
suficientes conocimientos informaticos.

We can't verify who created this file. Are you sure you want to
run this file?
@ Name: Y:\ConfigToolsetup.exe

Type: Application

From: ¥\

sy This file i in alkcation outside yourlacal network. Fles from
Qa/ Iocations you don’t recognize Gan hamn your PC. Orly run this fie i
" Joutst the location. What's the risk?

Haga clic en “Siguiente>".

iicnnﬁgur:ﬁm Tool

Welcome to the Configuration Tool Setup Wizard ==

The installer will quide you thicwigh the steps required to install Configuration Teol on your computer.

WARNING: This computer progian i protected by coppright law and irtemational eaties.
Unauthorizzd dupleation of distibLtion of this program, or anp pettion of it may result n severe civi
o ciminal penalties, and will be prosecuted to the masimum estent possible under the law

Cancel ] [ <Back New> |
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Active la casilla para crear un icono de escritorio y haga clic en “Siguiente >".

Desktop Shortcut [l

Create host tool shortcur on the desklop?

(Create Shorteut on Desktop

[ concel | [ <Bax | [ mes> ]

Cambie o confirme la carpeta de instalacion y haga clic en “Siguiente >”. Abajo se muestra la
carpeta predeterminada.

Select Installation Folder

The installer wil install Configuration Tool to the folloving folder.

Ta installin this Folder, click "Nest", To instal to a diferent felder, enter it below or click "Browse".

Eolder

C:\Program Files (x86)Brigade’Configuration Tooly Browse.

Install Cortiguration Tool for yoursef, or for anyone who uses this computer:

© Everyone

0 st me

Cancel | [ <mack | [ He> ]

Haga clic en “Siguiente>" para confirmar la instalacion.

Confirm Installation

The installer is ready to instal Canfiguration Tacl en pour computer.

Clik "Next" to start the installation.

Cancel | [ <Back | [ Met> ]
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Se mostrara el progreso de instalacion tal como se ve en la siguiente pantalla.

|| Installing Configuration Tool ==

Configuration Toolis being instalied

Please v,

Cuando termine la instalacion, haga clic en “Cerrar”:

|| Installation Complete r

Corfiguration Tool has been successfull instalied.

Click "Clase” 1o it

== T

Abajo se muestra el simbolo en el escritorio.

BRIGADE

Configuration
Tool

4.3 Utilizar las Herramientas de Configuracion

Conecte la pantalla al PC enchufando el cable USB proporcionado en el conector USB que
hay en la pantalla.

Aviso: Antes de realizar la conexién, compruebe que el sistema Brigade Backsense® esta
encendido y activado — la Luz de Estado en la pantalla debe estar constantemente de
color verde.

4.3.1 Identificar el nimero de puerto COM

Para comprobar el nimero de puerto COM que se utiliza para el sistema Brigade Backsense®
conectado al PC, necesitara abrir el Administrador de Dispositivos de Windows.
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Haga clic en el boton Start de Windows (normalmente el boton que esté en la parte izquierda
inferior en la pantalla) y seleccione “Ejecutar ...”. En la cuadro de didlogo “Ejecutar”, escriba
“devmgmt.msc” y haga clic en “Aceptar” para abrir el Administrador de Dispositivos.

Default Programs
= Typethe name of a program, folder, document, or Intemet

M7 source, and Windows will open it for you.

Help and Support

— Open:  devmgmtmsc -
Run... ]

' This task will be created with administrative privileges.
1
Shut down |'»
[ o ][ concel ][ srowse.

En la ventana del Administrador de Dispositivos, haga clic en “Puertos (COM & LPT)" y
compruebe la entrada bajo “Prolific USB-to-Serial Comm Port (COM##)”. El simbolo “##”
significa el nimero del puerto al que la pantalla esta actualmente conectada al PC. Anote este
numero porque lo necesitara mas adelante en la seccién 4.3.4 “Conectarse al sistema
Brigade Backsense®. En la siguiente imagen el nimero que aparece es “8” pero puede

variar.

ile  Acti Help
LK Jliolll 7 sl

a
@ Batteres
& Biometric Devices
0 Bluetooth Radies
& Computer
s Disk drives
K Display adapters
< DVD/CO-ROM drives.
35 Human Intertace Devices
@ IDE ATA/ATAP! controllers
§ 1EEE 1304 Bus host controllers
25 imaging devicss
= Keybsards
[ Mice snd other peinting devices
& Monitors
& Network sdapters
D Portable Devices

[ < T3 Pralfic USE-to-Serisl Comm Fu

A Softing Felabus Ftenace
& Sound, video and game controllers
8 System devices

# Universa! Serial Bus camtrollers
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4.3.2 Esquema general de la interfaz del usuario

La Herramienta de Configuracién contiene varias sub-ventanas. Las sub-ventanas sirven para
visualizar o determinar la configuracion. Abajo se muestra una aplicacion tipica.

JD

En el area de menu resaltado con la letra “A” se pueden abrir varias ventanas para visualizar,
cambiar o activar la funcién correspondiente.

Para definir el area de deteccioén, hay una sub-ventana de visualizacion (véase arriba
marcada con la letra “B”) que muestra la representacion grafica del area de deteccién, y una
sub-ventana de configuracién (véase arriba marcada con la letra “C”) para introducir los
valores. Para la funcion de zona muerta, también hay una sub-ventana para visualizar y otra
para configurar los parametros (no mostradas arriba). La mayoria de las configuraciones de
las teclas son idénticas en las ventanas de visualizacion. Hallara mas informacion en las
siguientes secciones.

La barra de estado marcada con la letra “D” contiene informacion sobre diferentes estados, p.
ej., el estado de conexion.

4.3.3 Menu principal

El menu principal incluye cuatro opciones: “System” (Sistema), “View” (Ver), “Setup”
(Configuracion) y “About” (Acerca de).

I8 Brigade

1‘;’-7.:15371 View  Setup

El menu System (Sistema) sirve para controlar la conexion entre la Herramienta de
Configuracion y el sistema Brigade Backsense® y permite leer y escribir la configuracion del
sistema, cargar y guardar los datos de configuracién en un archivo, cerrar la ventana activa
de visualizacion o salir del programa.

En el menu View (Ver) se abren las ventanas de visualizacién de la Zona de Deteccion y la
Zona Muerta.

En el mena Setup (configuracion) se abren las ventanas de configuracion para las Zonas de
Deteccion y las Zonas Muertas.

El menu About (acerca de) contiene informacién sobre el software de la Herramienta de
Configuracién y la pantalla LED.
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4.3.4 Conectarse al sistema Brigade Backsense®

Conecte la pantalla al PC mediante el cable USB proporcionado con el sistema Brigade
Backsense®, modelo BS-8000.

Aviso: Antes de realizar la conexion, compruebe que el sistema Brigade Backsense® esta
encendido y activado — la Luz de Estado en la pantalla debe estar constantemente
de color verde.

Antes de conectar la Herramienta de Configuracién a la pantalla, hay que seleccionar el

puerto COM correcto. En la seccién 4.3.1 “Identificar el nimero de puerto COM” se describe

cémo encontrar el niumero de puerto correcto.

En el area del menu haga clic en “System” y luego en “Connect Sensor” (conectar sensor).

Asi se abrira la ventana “Com Port Setup” (configuracion del puerto COM); esto puede tardar

unos segundos mientras el PC comprueba los puertos COM disponibles. En la lista

desplegable, seleccione el puerto COM que ha identificado antes y haga clic en “Aceptar”.

HH Brigade

System | View Setup About

Connect Sensor

v | Disconnect Sensor
Wiite Configuration
Read Configuration

Save Configuration

Load Configuration

Close
| Exit

Hay que seleccionar el puerto COM cada vez que abra la Herramienta de Configuracion. Si
selecciona el puerto COM incorrecto, aparecera la siguiente ventana de error:

N valid COM port
A No radar system connected

Una vez conectado, se ejecutard una lectura automatica y aparecera esta ventana de
configuracion:

The configuration has been read

La Barra de Estado mostrara “Connected” (conectado) en el lateral inferior derecho de la
ventana principal:

"~ |Connected A

Mientras la Herramienta de Configuracion esté conectada, la Luz de Estado en la pantalla
estara apagada.
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4.3.5 Desconectar el sistema Brigade Backsense®

Antes de quitar el cable USB de la pantalla o del PC, debe activarse la funcién de
desconexion en la Herramienta de Configuracion. Haga clic en el area del menu “System”
y seleccione “Disconnect Sensor” (desconectar sensor); véase la siguiente imagen. El estado
actual de la conexion de datos se mostrara con una marca de verificacion.

Il Brigade

[Gystem] view Setup About

v | Connect Sensor

Disconnect Sensor

Write Configuration

Read Cenfiguration

Save Configuration

Load Configuration

Close

Exit

Advertencia
e Si se quita el cable USB del sistema Brigade Backsense® o del PC mientras la
Herramienta de Configuracion esta en estado conectado, debera apagar y
encender el sistema para recuperarlo (desconectar el sistema de la fuente de
energia, p. €j., apagando y encendiendo la ignicién; no se puede recuperar el
sistema reactivando el ciclo solamente mediante la entrada de activacion).
e En tal caso se borraran todos los datos de configuracion.

4.3.6 Escribir la configuracion en el sistema Brigade Backsense®

Asegurese de que la Herramienta de Configuracién esté en estado conectado. Una vez que
todas las configuraciones requeridas estén completas, se pueden programar todos los
parametros en el sistema Brigade Backsense®. Haga clic en el area del menu “System” y
luego en “Write Configuration” (escribir configuracion) para cargar la configuracion en el
sistema Brigade Backsense®. Cuando se haya escrito la configuracion, aparecera una
ventana de confirmacion; haga clic en “Aceptar”. Véanse las siguientes imagenes.

Advertencia
e Asegurese de realizar la desconexion de la Herramienta de Configuracién antes
de quitar el cable USB de la pantalla o el PC. Consulte los datos en la secci6n
4.3.5 “Desconectar el sistema Brigade Backsense®”.

0 vone

[System | View Setup About
v Connect Sensor ’—E
Conﬁrma_

Disconnect Sensor

LB T The confiauration has been written

Read Configuration

Save Configuration

Load Configuration

Close
| Bxit

4.3.7 Leer la configuracion del sistema Brigade Backsense®

Asegurese de que la Herramienta de Configuracion esta en estado conectado. En el area del
menu haga clic en “System” y luego en “Read Configuration” (leer configuracién). De esta
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forma se leera la configuracion de la pantalla. Esta funcién es util cuando hay que modificar la
configuracién, copiarla de un sistema a otro o guardarla en un archivo para usarlo en el futuro.
Una vez leida la configuracion, aparecera una confirmacion. Véanse las siguientes imagenes.

Aviso: cuando el sistema Brigade Backsense® esté conectado a la Herramienta de
Configuracion (véase la seccién 4.3.4 “Conectarse al sistema Brigade Backsense®”) se
ejecutarad una lectura automatica de la configuracion.

System | View Setup About

¥ | Connect Sensor

Disconnect Sensor

Write Configuration

The confiauration has been read

Read Configuration

Save Configuration

Lead Configuration

Close

| Exit
[ —

4.3.8 Guardar la configuracion en un archivo

Se pueden guardar en un archivo todos los parametros de la Herramienta de Configuracion
en cualquier momento sin necesidad de conectarse al sistema. El archivo guardado esté en
un formato que solo se puede leer desde la Herramienta de Configuracién.

En el area del menu haga clic en “System” y luego en “Save Configuration” (guardar
configuracién). Asi se abrira una ventana para seleccionar una carpeta y nombrar el archivo
guardado.

System | View Setup About

v | Connect Sensor

Disconnect Sensor

Write Configuration

Read Configuration
Save Configuration
Load Configuration
Close

| Bt
]

4.3.9 Cargar la configuraciéon desde un archivo

Se pueden cargar todos los parametros en la Herramienta de Configuracién desde un archivo
guardado previamente. Los parametros se pueden cargar aunque el sistema Brigade
Backsense® esté desconectado. Al cargar se perderan todos los parametros previos en la
Herramienta de Configuracion.

En el area del menu haga clic en “System” y luego en “Load Configuration” (cargar
configuracién). Asi se abrir4 una ventana para seleccionar la carpeta y el nombre del archivo
a cargar.
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View Setup About

Connect Sensor

Disconnect Sensor

‘Write Configuration
Read Configuration
Save Configuration

Load Cenfiguration

Close

| Bt

4.3.10 Configuracion del area de deteccion

Aviso: al configurar la zona de deteccion y las zonas muertas, todas las dimensiones son
aproximadas.
Todas las dimensiones para la deteccién de objetos son nominales y pueden variar en
gran medida en funcién de muchos factores. Véanse mas datos en la seccion 1.2.2
“Factores que influyen en la deteccién de objetos”.

4.3.10.1 Ver las zonas de deteccion

En el area del menu, haga clic en “View” (ver) y luego en “Detection Zone” (zona de
deteccion) para abrir la ventana “Detection Zone”. En esta ventana se muestra la longitud y
anchura del area actual de deteccion dividida en zonas. La configuracion predeterminada
para un BS-8000 es 10 x 7 m con las 5 zonas igualmente divididas en 2 m, tal como se
muestra a continuacion.

7 Detection Zone = ==

Remaining unused Detection Zone Length: 20.0m

Detection Zone 1

Detection Zone 2

System Setup  About Detection

Detection Zone
Blind Zone

Detection Zone 4

Detection Zone Width: 7.0m Total Detection Length us
Trigger Output Length: 10.0m Max. Total Detection Length: 3

23



4.3.10.2 Configurar las zonas de deteccion

En el area del menu, haga clic en “Setup” (configurar) y luego en “Detection Zone” (zona de
deteccion) para abrir la ventana de configuracion “Setup - Detection Zone” (configurar la zona
de deteccion). Esto sirve para configurar “Detection Zone Length” (longitud de la zona de
deteccion), “Quick Zones Detection Area Length” (longitud del area de deteccion de zonas
rapidas), “Detection Zone Width” (anchura de la zona de deteccion), “Trigger Output Length”
(distancia de salida del disparador) y “Buzzer Starting Zone” (zona de inicio del zumbador).

Setup - Detection
Detection Zone Length Quick Zones Detection Area Length l
Detection Zone 1 2.0 “lm @ None
Detection Zone 2 2.0 “Im  3m  15m
i Detection Zone 3 20 “Im
Smisl e oL Detection Zone 4 |2.0 ~lm

Blind Zone

Detection Zone |

Detection Zone 5

Total Detection Length used: 10.0 m

€ 10m

© 25m

€ 30m

Trigger Output Length: [10.0 ~| m

Buzzer Starting Zone: [5

Cancel

Detection Zone Width: [7.0  ~| m

4.3.10.3 Longitud del area de deteccion

La longitud del &rea de deteccion puede determinarse de dos formas: estableciendo cada
zona individualmente mediante la funcion “Detection Zone Length” (longitud de la zona de
deteccion) o con la funcién “Quick Zones Detection Area Length” (longitud del area de
deteccion de zonas rapidas).

4.3.10.4 Configurar la longitud de las zonas de deteccion

Esta funcion sirve para configurar las cinco zonas individualmente. Para cada zona se puede
seleccionar en la lista desplegable una longitud de 1 a 26 m. La longitud total combinada no
superara los 30 m. La siguiente imagen muestra la configuracion de las zonas de 1 a 5 m con
un total de 15 m de deteccidn. Al hacer clic en “Aplicar” después de la seleccion, se cambiara
la forma mostrada en la ventana de visualizacion relacionada.

Setusp - Detection.
Detection Zone Length Quik Zones Detection Arez Length I
Detecton Zona 1 ff [10 Zm @ Nane
detectonzone2 | 20 ~am S
Datacton Zona 3 | [30 Zm
Cam © 2m
Detection Zone 4 f§ |40 Zm
« sm nm
Detection Zone 5 {{ [50 =m

“Total Datection Length used: 1.0 m

Datection Zone Width: [7.0 <]

Trgger Output Lenger: [150 <] m

Buzzer Startng Zone: [5 =]
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B | Detection Zone

Detection Zone 3

Detection Zone 4

Detection Zone 5

one Width: 7.0m

tput Length: 15.0m

tection Length used 0om

al Detection Length: 30m

4.3.10.5 Longitud del &rea de deteccion en las zonas rapidas

El sistema dispone de ocho “Quick Zones” (zonas rapidas) predeterminadas que pueden
seleccionarse haciendo clic en la casilla apropiada junto a la distancia deseada. Con esta
opcién se determinara la longitud total y se crearan cinco zonas iguales. Esto no afecta a la
anchura, la distancia de salida del disparador o la zona de inicio del zumbador; estos valores
deben configurarse manualmente si es necesario.

Si se cambia la longitud de una de las zonas de deteccidn, la longitud del area de deteccion
de las zonas rapidas volvera a “None” (ninguna). Véase abajo la imagen de la izquierda antes
y resaltado en la imagen de la derecha después de cambiar manualmente la “Detection Zone
1” (zona de deteccion 1).

Aviso: la distancia de salida del disparador se reducira automaticamente si se reduce la
longitud de la deteccion total.

Setup - Detection Zone.

Detection Zone Length

Detection Zone 1 2.0
Detection Zone 2 2.0
Detection Zone 3 |20
Detection Zone 4 2.0
Detection Zone 5 2.0

Total Detection Length used: 10.0 m

Quick Zones Detection Area Length
€ None
€ 3m € 15m
© am € 20m
€ 5m © 25m

oo

Detection Zone Width: [7.0 =] m

Apply

Trigger Output Length: |10.0 ~

Buzzer Starting Zone: |5

Cancel

==

s e

Detection Zone Length Quick Zones Detection Area Length

Detection Zone 2 |20 Tm o o
Detection Zone 3 |20 T

© 4m = 20m
Detection Zone 4 |2.0 ~Im

C sm ~ 25m
Detection Zone 5 |2.0 ~Im

€ 10m " 30m

Total Detection Length used: 9.5 m

Detection Zone Width: 7.0 =] € _Triager Output Length: [9.5

Buzzer Startng Zone: |5 ¥

Apply

Cancel

25



4.3.10.6 Anchura de la zona de deteccién

La Anchura de la Zona de Deteccion puede ser de 2 a 10 m segln la longitud de deteccion
total. Con esta opcién se determina la anchura total del area de deteccion que se adapta
mejor a la aplicacion. Seleccione la anchura del area de deteccién requerida de la lista
desplegable y haga clic en “Aplicar”.

Por ejemplo, la anchura de deteccion generalmente puede configurarse a aproximadamente
la misma anchura que el vehiculo.

Setup - D_@

Detection Zone Length Quick Zones Detection Area Length
Detection Zone 1 0.6 “Im € None
Detection Zone 2 0.6 M & 3m « 15m
Detection Zone 3 0.6 M
© am © 20m
Detection Zone 4 0.6 “Im
 sm « 25m
Detection Zone 5 0.6 “m
© 10m © 30m
Total Detection Length used: 3.0 m
Detection Zone Width: (7.0 v| Trigger Output Length: (3.0 ~| o
2.0 -
2.5 Buzzer Starting Zone: |4 ¥
3.0
35
Cancel
[535 ]

Aviso: El sistema Brigade Backsense® ajusta automaticamente la Anchura de Deteccion
minima a un valor mas alto para una mayor Longitud de Deteccion.

Longitud de la Zona de Limites para la Anchura de la Zona
Deteccion de Deteccién
3a4d 2al0
45a5 2,5a10
55a7 3al0
7,5a95 3,5a10
10a12,5 4a10
13 a 14,5 4,5a 10
15a17 5a10
17,5a20 6al0
20,5a 30 7alo

4.3.10.7 Distancia de Salida del Disparador

La Distancia de Salida del Disparador se fija en el punto donde desee que el disparador se
active en el area de deteccion. Seleccione la Distancia de Salida del Disparador requerida de
la lista desplegable y haga clic en “Aplicar”. La distancia puede ser de 1 m a la Longitud de
Deteccién Total seleccionada.

Por ejemplo, abajo se muestra una longitud de deteccién de 3 m con la Distancia de Salida
del Disparador fijada a 2 m (resaltado). La pantalla LED se iluminara y emitira un pitido al
inicio de la deteccion (3 m) pero el disparador no se activara hasta que el objeto detectado se
mueva a 2 m del sensor.
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Setup - Detection
Detection Zone Length Quick Zones Detection Area Length

Detection Zone 1 0.6 |m © None

Detection Zone 2 0.6 hd

m & 3m C 15m

Detection Zone 3 0.6 “I'm
 am  20m

Detection Zone 4 0.6 *Im
 sm  25m

Detection Zone 5 0.6 | m
 10m © 30m

Total Detection Length used: 3.0 m

Detection Zone Width: [2.0 -

3

Trigger Output Lengt!

Buzzer Starting Zone|

Apply Cancel

4.3.10.8 Zona de Inicio del Zumbador

La Zona de Inicio del Zumbador se fija segun el punto donde el zumbador de la pantalla tiene
gue empezar a sonar. Seleccione la zona de inicio del zumbador requerida de la lista
desplegable y haga clic en “Aplicar”.

En el siguiente ejemplo la Longitud de la Zona de Deteccion es de 10 my la Zona de Inicio
del Zumbador esta configurada para la Zona de Deteccion 3. Esto significa que se mostraran
solamente los avisos de las luces iluminadas de las zonas hasta que cualquier objeto
detectado entre en la Zona de Deteccion 3y la Luz de la Zona amarilla se encienda. En este
momento sonara el zumbador.

Setup - Detection
Detection Zone Length Quick Zones Detection Area Length
Detection Zone 1 2.0 *Im € Hone
Detection Zone 2 2.0 ~lm £ 3m r 15m

Detection Zone 3 2.0 “m

© am © 20m
Detection Zone 4 2.0 | m

€ 5m « 25m
Detection Zone 5 2.0 | m

& 10m € 30m

Total Detection Length used: 10.0 m

Detection Zone Width: |7.0 ~|y  Trigger Output Length: [10.0 | ;y

Buzzer Starting Zong

Cancel

4.3.11 Configuracion del area muerta

4.3.11.1 Relacion entre el Area Muerta y el Area de Deteccion

En Brigade Backsense® BS-8000 se pueden configurar Células Muertas en el Area de
Deteccion para que las ignore el sistema. Se pueden fijar estas células a diferentes tamafios y
seleccionarlas individualmente para que se adapten a las diferentes aplicaciones. Tanto el
Area de Deteccion como el Area Muerta estan simétricos en la misma linea central.

En la siguiente imagen se muestra un ejemplo de las ventanas de visualizacién que aparecen
juntas en la Herramienta de Configuracion: una ventana para un Area de Deteccién mayor (10
X 7 m) y una ventana para un Area Muerta mas pequefia (3 x 2 m).
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# | Detection Zane o 2=

Remaining unused Detection Zone Length: 20.0m

Detection Zone 1

on Zone 2

on Zone 3

on Zone 4

ction Zone 5

Detection Zone Width: 7.0m Total Detection Length u
Trigger Qutput Length: 10.0m WMax Total Detection Length: 30m

7| Blind Zone = [

Remaining unused Blind Zone Length:7.0m

Blind Zone 1

Blind Zone 2

Blind Zone 3

Blind Zone 4

Blind Zone 5

Blind Zone Width:2.0m Blind Area Total Length:3.0m

Detection Zone Width:7.0m Total Detection Length used:10.0m




En la siguiente imagen se muestra la relacion actual entre las dos imagenes definidas en la
Herramienta de Configuracion.

................ DETECTION -
- cIONE1 - - -

DETECTION ZONE 2

DETECTION ZONE 3.

En la imagen de arriba el Area Muerta esté fijada a 3 x 2 m delante del sensor. El Area Muerta
estéa dividida en 5 zonas por su longitud y en 4 células por su anchura.

4.3.11.2 Visién y Configuracion del Area Muerta

La longitud de las zonas puede variar si se necesita una configuracién manual (véase abajo a
la izquierda). Si se utiliza la opcion “Quick Zones Blind Area Length” (longitud del area muerta
con zonas rapidas), todas las zonas se dividiran por igual en la longitud total del &rea muerta
(véase abajo a la derecha).

La Anchura de las Zonas Muertas puede fijarse mediante la lista desplegable.
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Blind Area <= Detection Area

Blind Area <= Detection Area
\iff~Biind Zone Length Quick Zones Blind Area Length Blind Zone Length

BindZzore 1 |10 *|m &' None BindZone 1 |0.6 ¥

Quick Zones Blind Area Length
" Mone

Bindzone2 |10 =lm € am " 15m Bindzone 2 |06 =|m

BindZzore 3 |15 Tim £ 4m " 20m BindZzore 3 |08 T|m

BlindZone 4 |20 *|m " 5m " 25m Bindzone 4 [0.6 ~|m

BindZone 5 |25 T|m " 10m « 30m Bind Zone 5 |26 T|m

Im glind Zone Width:|2.0
Blind Cells Selection
1 2 ) =] ™4 M1 M2 3 a4
s s rz s s s rz s
] 1.0 i 1z ] 1.0 i 1z
I 13 14 [M1s s 13 [ 14 I 15 I 16
17 s Mo 20 17 s Mo 20
Apply Cancel Apply Cancel

4.3.11.3 Seleccionar las Células de la Zona Muerta

Una vez que se haya decidido la Zona Muerta, se puede seleccionar individualmente cada
Célula para quitar el area de la zona de deteccion. Entonces se ignorara cualquier objeto
detectado en las Células Muertas seleccionadas.

Cada Célula se selecciona en la ventana de configuracion usando las casillas de selecciéon
mostradas. Las casillas de seleccion corresponden directamente a las Células mostradas en
la ventana de visualizacién de la Zona Muerta. Seleccione las células deseadas y haga clic en
“Aplicar”. El texto de la Célula se volvera de color rojo, indicando el area que ha sido
seleccionada (véanse las imagenes de abajo). Para quitar una célula seleccionada, solo tiene
gue deseleccionar la Célula correspondiente y hacer clic en “Aplicar”.

Advertencia

e Un objeto en una Célula Muerta puede ocultar un objeto mas alejado del sensor.
Esto ocurre normalmente si ambos objetos estan en la linea de visién del sensor,
pero también puede afectar a los alrededores.

e Aseglrese de que se marcan adecuadamente todas las zonas muertas para una
operacion correcta con el vehiculo estacionado y en movimiento.

30



o

Blind Area <= Detection Area

Blind Zone Length

BindZone 1 |20 ~¥|m " None
Blind Zone 2 |20 Tm " 3m
Blind Zone 3 |20 Tm " am
Blind Zone 4 |20 ¥|m " 5m
Blind Zone 5 |20 T|m @ 10m

Blind Zone Width: 6.0 |

Blind Cells Selection
i 3
rs @ Liz
o I 1 ru
13 14 I 15
r iz I s r

‘ Apply ' ancel

Quick Zones Blind Area Length

" 15m

" 25m

" 30m

a4
s
12
I 16
20

| Blind Zone

Remaining unused Blind Zone Length:0.0m

Blind Zone Width:6.0m
Detection Zone Width:7.0m

Blind Zone 1

Blind Zone 2

Blind Zone

Blind Zone 4

Blind Zone 5

Blind Area Total Lengih:10.0m
Total Detection Length used

10.0m
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5 Comprobacién y mantenimiento

5.1 Instrucciones para el conductor

Esta informacion esta dirigida al conductor del vehiculo donde esté instalado el sistema
Brigade Backsense®:

1) El objetivo de Brigade Backsense® es crear un sistema de deteccion de objetos y no
debe sustituir a sus principales habilidades para un funcionamiento seguro del vehiculo.
Significa una ayuda que contribuye junto con otros programas y procedimientos de
seguridad establecidos para garantizar un funcionamiento seguro del vehiculo con
relacion a personas y objetos alrededor.

2) Debe llevarse a cabo la comprobacion e inspeccion del sistema de acuerdo con este
manual. El conductor u operario es responsable de garantizar que el Sistema Brigade
Backsense® funcione tal como esta previsto.

3) Se recomienda al conductor que compruebe el funcionamiento adecuado del sistema al
comenzar cada jornada.

4) Una mejor seguridad depende del funcionamiento adecuado de este producto con arreglo
a estas instrucciones. Es necesario leer, entender y seguir todas las instrucciones
recibidas con el Sistema Brigade Backsense®.

5) El Sistema Brigade Backsense® para la deteccion de objetos esta concebido para
vehiculos comerciales y equipo de maquinaria. Para instalar correctamente el sistema se
debe tener un buen conocimiento de los sistemas eléctricos del vehiculo y los
procedimientos, ademas de competencia en instalaciones.

6) Guarde estas instrucciones en un lugar seguro y consultelas al llevar a cabo el
mantenimiento o una reinstalacion del producto.

5.2 Mantenimiento y Comprobacién

Esta informacion sobre mantenimiento y la comprobacién esta dirigida al conductor del
vehiculo con un Sistema Brigade Backsense®. Esto también ayudaréa al conductor a
familiarizarse con el area de deteccion y el comportamiento del sistema. Se deberéan realizar
inspecciones mas frecuentes en los siguientes casos:

e El vehiculo funciona en un entorno especialmente sucio o duro.

e El conductor tiene motivos para sospechar que el sistema no funciona o esta dafiado.

Procedimiento:

1) Limpie la carcasa del sensor de cualquier acumulacién de suciedad, barro, nieve, hielo o
cualquier otro residuo.

2) Inspeccione visualmente el sensor y la pantalla y compruebe que estan fijados con
seguridad al vehiculo y no estan dafiados.

3) Inspeccione visualmente los cables del sistema lo mejor que pueda y compruebe que
estan fijados adecuadamente y no estan dafiados.

4) Cuando se elija el lugar donde se haga la comprobacién, compruebe que en el area frente
al sensor no hay obstaculos y que el area es mas grande que el alcance de deteccion del
Sistema Brigade Backsense®.

Si alguna de las siguientes pruebas falla, siga las instrucciones para la localizacién de averias
en la seccion 3.7 “Puesta en marcha y comprobacion inicial del sistema” de la guia de
instalacion.

Para las pruebas siguientes, el conductor debera colocar objetos en el area de deteccion o
necesitara un ayudante (para observar las indicaciones de la pantalla).
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5)

6)

7

8)

9)

Active el Sistema Brigade Backsense® (asegurese de que el vehiculo no puede moverse)
y compruebe que después de menos de 7 segundos la Luz de Estado en la pantalla esta
constantemente de color verde.

Si la pantalla muestra que cualquiera de las 5 Luces de Zonas esta encendida, esto
significa que es probable que uno o mas objetos en el area de deteccidn interfieren con la
prueba. Desplace el vehiculo a un area sin obstaculos y continte.

Verifigue la distancia de cada zona de deteccion: Empezando desde el exterior del area
de deteccion, compruebe varios puntos en la linea central de la anchura de deteccion
hasta una distancia aproximada de 0,4 m del sensor. La pantalla debe mostrar los avisos
de deteccion mediante las Luces de Zonas, la velocidad de pulsacion del zumbador y, si
se utiliza la salida del disparador, el dispositivo o la funcién conectados. Anote la distancia
a la que se activa cada zona de deteccion y si corresponde con el sistema instalado o la
configuracion para esté vehiculo.

Funcionamiento de deteccién cercana: compruebe que los objetos a una distancia entre
0,3y 1,3 m solo se detectan si se mueven con relacién al sensor. Todas las Luces de
Zonas excepto la roja deben estar constantemente encendidas. Para los sistemas que
abarcan una distancia de mas de 1,1 m, la Luz de Zona de color rojo debe permanecer
encendida en la zona de deteccion 1 mas cercana.

Funcionamiento de deteccién muy cercana: compruebe que los objetos a menos de 0,3 m
del sensor no se detectan. Todas las Luces de Zonas y la sefial del zumbador deben
apagarse después de menos de 3 segundos y solamente la Luz de Estado seguira
encendida de color verde constante.

10) Aligual que en pruebas anteriores, examine todos los bordes del area de deteccion de

acuerdo con el sistema instalado o la configuracién para ese vehiculo. Anote los lugares
detectados y compruebe si coinciden con la configuracién del area de deteccion cuando
se instal6 este Sistema Brigade Backsense® en este vehiculo.
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6 Datos técnicos

Caracteristicas de funcionamiento

Alcance de deteccion

5 zonas con longitudes iguales (sistemas de alcance fijo) o
configurables

Nombre del modelo BS-8000 BS-7030 | BS-7045 | BS-7060
Tipo Configurable (* valores Alcance fijo
predeterminados)

[m] [ft] [m] | [ft] | [m] | [f] | [m] |[f]
Longitud de la deteccién 3-30(10)* [10-98 (33)*| 3 10 | 45| 15 6 |20
Longitud de cada Zona de 1-26(2)* 3-85((7)* |06| 2 |09 3 |12] 4
Deteccion
Anchura de la deteccién 2-10(7)* | 7-33(23)*| 25| 8 [ 35|12 |45 |15
Tolerancia hominal +0,25m / 1ft

Angulo del rayo del radar

Horizontal de 120° hasta la anchura maxima prevista
Vertical de 12°

(simétricamente perpendicular a la superficie frontal del
sensor)

Resolucién de la distancia

> 0,25 m (limitaciones relevantes, véase la seccion 1.2
“Capacidad de deteccién de objetos”)

Deteccion de objetos

> 0,5 segundos (limitaciones relevantes, véase la seccion 1.2
“Capacidad de deteccién de objetos”)

Tiempo de encendido a
sistema listo

< 6 segundos

Tiempo de modo de reposo a
sistema activo

< 0,2 segundos

Comunicacién entre el sensor y la pantalla

Capa fisica

Tecnologia bus CAN

Capa del protocolo

Protocolo propietario (no se puede integrar o conectar con
otros sistemas en el vehiculo)

Longitud de cable maximo
entre la pantalla y el sensor

30m

Especificaciones del sensor

Transmisor

Onda continua de frecuencia modulada (FMCW)

Frecuencia y ancho de banda

24,068 GHz a 24,218 GHz

Dimensiones (todas en mm)

217 x 129 x 50

Conector

Fabricante: Deutsch
Numero de pieza DT06-4S-CE06

Longitud del cable

1.0m/ 3ft 3in

Peso

0,7 kg (incluyendo el cable en espiral)

Temperatura de
funcionamiento

-40°C a +85°C

Proteccion de IP

Carcasa protectora IP69K (proteccién contra polvo y fuertes
chorros de agua/inmersién en agua)

Vibracién

20G

Choque

100 G en los tres ejes

34




Montaje

Cuatro orificios de 5,2 mm de diametro a una distancia de
198 mm en el eje horizontal, y 40 mm en el eje vertical.
La unidad se suministra con tornillos M5x30 mm y
contratuercas M5 de polimero para el montaje. El par de
torsion recomendado es 6 Nm.

Soporte de sujecién

Opcional, ajustable para el angulo vertical

Especificaciones de la pantalla

Luces de Zonas

Visibilidad en luz ambiente larga y alta
Luminosidad >300 cd/m?

Zumbador

Rueda de control del volumen para el zumbador
Nivel de presion de sonido ajustable de 65dB(A) a 90dB(A)
(a 1 m de distancia) Frecuencia 2800+300Hz

Interfaz de programacion

Enchufe mini USB (solo en version configurable)

Dimensiones (todas en mm)

101 x 70 x 29 (con soporte de sujecién 71)

Conector

Fabricante: Deutsch
Nidmero de pieza DT04-4P-CE02

Longitud del cable

1.5m / 5ft

Peso

0,3 kg (incluyendo el cable en espiral)

Temperatura de
funcionamiento

-40°C a +85°C

Proteccion de IP

IP30 (no protegido contra el agua)

Vibracion 20G
Choque 100 G en los tres ejes
Montaje Con un soporte de sujecion ajustable en todas las

direcciones de aproximadamente 30°

Base suministrada con cinta autoadhesiva. Posibilidad de
fijar la base con tornillos adicionales (no suministrados,
perforacion necesaria) Soporte de sujecién extraible para
montaje empotrado.

Especificaciones eléctricas

Voltaje de entrada

9Vdca32Vdc

Corriente de entrada

Tipico 0,62 Aa 12V DC / tipico 0,32 Aa 24V DC/
max. <0,8A

Fusible 3A, tipo de fusible enchufable (tamafio regular) para
automocion, en el cable de alimentacion rojo
Polaridad Tierra negativa

Conexioén al vehiculo

Fuente de energia positiva, negativa, entrada de activacion y
salida del disparador

4 cables Unicos a la salida de la parte posterior del conector
al final del cable de la pantalla

Entrada de activacion:

Tensién nominal de 0 V dca 32V dc
Sistema activo por encima de 9 V dc, inactivo por debajo de
7Vdc

Salida del disparador

Estado activo: conectado a tierra hasta 0,5 A
Estado inactivo: alta impedancia (> 1 MOhm)

Proteccion de voltaje

ISO 7637 (proteccion contra sobre-voltaje y sobretensiones)

Aprobaciones
CE

Regulacién ECE n.° 10, revision 4 (“marca E”)

ISO 16750
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ISO 13766
EN 13309
FCC

Brigade Electronics
BS-7030/BS-7045 /
BS-7060 / BS-8000 /
BS-XXXX

This device complies with part 15 of the FCC Rules. Operation is subject to the following two conditions: (1) This device may
not cause harmful interference, and (2) this device must accept any interference received, including interference that may
cause undesired operation.

Any change or modifications not expressly approved by the responsible party responsible for compliance could void the user's
authority to operate the equipment.

Declaracién de Conformidad de la UE

Tipologias de productos
Brigade Backsense Radar Obstacle Detection System BS-8000, BS-7030, BS-7045, BS-7060

Fabricante
Brigade House, The Mills, Station Road, South Darenth, DA4 9BD, UK

Esta declaracion de conformidad es publicado bajo la responsabilidad exclusiva de la Brigada
electrénica.

Los objetos de la declaracion:
El sensor del radar, la pantalla y el cable de
los objetos de la declaracion anteriormente descritas son de conformidad con la pertinente

legislacion de armonizacion europea:
Directive 2014/53/EU

Las normas armonizadas psertinente
e EN301489-1 V2.1.1(2017-02) y EN301489-3 V2.1.0 (2017-03)
o EN300440-2 V1.4.1(2010-08) y EN300440-1 V2.1.1(2017-03)

Informacion adicional:
* La banda de frecuencia de funcionamiento: 24068MHz - 24218MHz
» Potencia maxima transmitida: 19,20 dBm
« Este equipo debe instalarse y utilizarse a una distancia minima de 20 cm entre el
sensor de radar y cualquier cuerpo humano.

Firmado en nombre de Brigade Electronics Group PLC

15/06/2017, South Darenth, DA4 9BD, UK

David Wallin, Quality and Standards Manager
) .
}?fur’/t_}"_ a
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7 Dimensiones de montaje

(101)
(100
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8 Aviso Legal

Disclaimer

Radar obstacle detection systems are an
invaluable driver aid but do not exempt the
driver from taking every normal precaution
when conducting a manoeuvre. No liability
arising out of the use or failure of the product
can in any way be attached to Brigade or to the
distributor.

Avertissement

Les systemes de radar a détection d'obstacle
sont une aide précieuse pour le conducteur,
mais celui-ci doit toutefois prendre toutes les
précautions nécessaires pendant les
manceuvres. Brigade ou ses distributeurs
n’assument aucune responsabilité résultant de
I'utilisation ou d’'un défaut du produit.

Haftungsausschluss

Radar basierte Hinderniserkennungssysteme
sind flr den Fahrer eine unschatzbare Hilfe,
ersetzen aber beim Mandvrieren keinesfalls die
Uiblichen VorsichtsmaRnahmen. Fir Schaden
aufgrund der Verwendung oder eines Defekts
dieses Produkts tibernehmen Brigade oder der
Vertriebshandler keinerlei Haftung.

Condizioni di utilizzo

| sistemi di rilevamento ostacoli radar
costituiscono un prezioso ausilio alla guida, ma
il conducente deve comunque assicurarsi di
prendere tutte le normali precauzioni quando
esegue una manovra. Né Brigade né il suo
distributore saranno responsabili per eventuali
danni di qualsiasi natura causati dall’'utilizzo o
dal mancato utilizzo del prodotto.

Aviso legal

Aunque los sistemas de deteccion de
obstaculos por radar constituyen una valiosa
ayuda, no eximen al conductor de tomar todas
las precauciones normales al hacer una
maniobra. Brigade y sus distribuidores
comerciales no se responsabilizan de
cualquier dafio derivado del uso o de un mal
funcionamiento del producto.

Declinacién de responsabilidad

Os sistemas radar de detecgéo de obstaculo
sdo uma ajuda incalculavel ao motorista, mas
néo dispensam o motorista de tomar todas as
precaugdes normais ao realizar uma manobra.
Nenhuma responsabilidade decorrente do uso
ou falha do produto pode de forma alguma ser
atribuida ao Brigade ou ao distribuidor.

Verwerping

Radar obstakel detectiesystemen zijn een
waardevolle hulp voor de bestuurder, maar
ontheffen hem echter niet van de verplichting
om het voertuig zorgvuldig te manoeuvreren.
Brigade en zijn distributeurs zijn niet
aansprakelijk voor schade door gebruik of het
niet functioneren van het product.

Orpauvmeuue OTBETCTBEHHOCTU

PapapHble cuctembl 06HapyxeHus
NpenaTCTBUiA SIBRSIETCA AOMOSNHATENBbHBIM
CpeCTBOM MOMOLLY BOAWTENIO, HO He
ocBoboxaaeT oT cobnoaeHus Bogutenem
BCEX HEOOXOAMMbIX MEP NPEAOCTOPOKHOCTU
npv coBepLueHnn maHeBpoB. Brigade
Electronics nnu pacnpoctpaHutenu
NPOAYKLUMM HE HECYT OTBETCTBEHHOCTMU
BbITEKatoLLen U3 HEBO3MOXHOCTU
aKcnnyaTauum U HeMCnpaBHOCTH
npoayKuunu.

Specifications subject to change. Sous réserve de modifications techniques. Anderungen der
technischen Daten vorbehalten. Specifiche soggette a variazioni. Las especificaciones estan
sujetas a cambios. Wijzigingen in specificaties voorbehouden. As especificacdes estao
sujeitas a alteragbes. CneumndurkaLmsa MOXET U3MEHATLCS.

Serial No:

Part No:
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